P6t ZH. 2009. nov. 20. A CS.

Q1A. Arisztotelész FERISON nevii szillogizmusa modern atirasban: Vx. C(X) »> —A(X)
Ix. C(x) A B(x)
3Ax. B(X) A =A(X)

Arisztotelész szerint ez igaz. Onnek mi a véleménye? (a valasz elddntéséhez a rezollciés bizonyitast
hasznalja! Figyeljen a helyes skolemizalasra!) (8 pont)

1. VXx. C(X) »> =A(X)
2. Ix. C(x) A B(x)
3. — (3x. B(X) A =A(XX) )

2a. C(Skolem)
2Db. B(Skolem)
3. —B(x2) v A(x2)

4. 1+2a —A(Skolem) x1/Skolem
5. 4+3  —B(Skolem) x2/Skolem
6. 5+2b res

Q2A. Ervényes-e az alabbi itéletkalkulusbeli 4llitas? Valaszat igazsagtablaval igazolja! (5 pont)

(A®B)—>AvB. (ahol A © B definiciéja A®@B =(AA—-B)Vv(-AAB) )
A B (A A —B) (=A A B) (A @ B) (A®B) > AvVB.
0 0 0 0 0 1
0 1 0 1 1 1
1 0 1 0 1 1
1 1 0 0 0 1
érvényes

Q3A. Sz6 volt egy logikai allitas kielégithetéségérél. Roviden irja le, mirél van itt szé! (5 pont)

Id. jegyzet és/vagy el6adas félia

Q4A. Gondoljon egy kockavilagra, ahol egy robot a manipulatoraval képes kockakat egymasra rakosgatni.
Alkalmasan megvalasztva predikatumokat és cselekvéseket irjon a robotra szituaciés kalkulusban egy hatas
axiomat! (mi a hatas axioma szerepe?) (8 pont)

PI.
vkl Vk2 Vs. Kocka(kl) A Kocka(k2) A Fogja(kl,s) A Szabad(k2,s)
— RajtaVan(k1, k2, Eredmény(Ratesz(k1,k2),s))

Q5A. A megadott térképen A kezd6é ponttdl B célpontig az A* algoritmust lefuttatva egészitsen ki az
algoritmus altal meglatogatott négyzeteket az abra aljan megadott minta alapjan (h a heurisztika értéke, Xg
az eddigi ut minimalis koéltsége, f az algoritmus altal minimalizalt kéltségfliggvény, m az adott négyzet a
térképen mar megadott magassaga, ill. n annak bejeldlése, hogy hanyadikként lett az adott cella kifejtve az



algoritmus futasa soran - a kiindulasi cellanal ez nyilvan 1). Az alkalmazott heurisztika a haztomb
heurisztika, a legalis Iépések fel, le, jobb, bal iranyuak (a lap tajolasahoz képest), és a lIépés koltsége g = 1
+ |A|, ahol a A a két szomszédos négyzet magassagkilonbsége (vigyazz: abszolut érték). A bejeldlés
befejeztével huzza meg a térképen a megtalalt optimalis utat! (12 pont)

Ld. abra

Q6A. Részben rendezett tervkészités és Strips reprezentacio: A hiitében van kolbasz. Szeretnénk jollakni,
de azt is szeretnénk, hogy késébb se legylink éhesek. Legyen két binaris valtozé: VanKolbasz és Jéllakott.
Kezdetben az allapot ~Joéllakott és VanKolbasz. A cél a Jéllakott, de ugy, hogy késébb is lehessen étkezni,
azaz a cél VanKolbasz is. KOvetkez6 cselekvési lehetéségeink van:

ETKEZIK: ill. VASAROL:
Elofeltétel: VanKolbasz Elofeltétel: nincs
Hatas: =VanKolbasz, Jollakott Hatas: VanKolbasz

Grafikus formaban mutassa meg, megfeleld megjegyzésekkel, az RRT tervkészités folyamatat. (12 pont)

Ld. abra

Q7A. Legyen a keresés kiértékel6 (minimalizalandd) fuggvénye: k(n) = wl h(n) + w2 £g(n), ahol h(n) az n
csomopontban mért elfogadhatd heurisztika, g(n) a kezdd csomdpontbdél az adott csomodpontig terjed6 éppen
vizsgalt ut koltsége, és w1, w2 két nem negativ konstans. Milyen w1, w2 értékek mellett lesz a kereséslink A*,
legjobb el6szdr, ill. egyenletes koltségil algoritmus? (5 pont)

wl w2
A* 1 1
legjobb el6szor 1 0
egyenletes kéltségli 0 1

Q8A. Definialja a tanult anyag széhasznalataval a racionalis agens fogalmat! (5 pont)

Id. jegyzet és/vagy el6adas félia




