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1. Allapotvéltozés leiras

SISO esetben:

Folytonos idejli rendszerekben:

Diszkrét idejii rendszerekben:

2. Jelfolyam halézatok

Komponensek karakterisztikai 4+ Osszekapcsolasi kényszerek

2.1. Alapelemek karakterisztikaja

Neve FT karakterisztika | DI karakterisztika
Forrés q(t) = u(t) qlk] = ulk]
Nyeld y(t) = p(t) y[k] = p[k]
Erdsité q(t) = Kp(t) qlk] = Kp[k]
FI integréator | ¢(t) = fjoo p(T)dr -
DI késleltetd - qlk] = plk — 1]

2.2. Osszekapcsolasi kényszerek
2.2.1. (")sszegz(i

Tobb kimenet és egy bemenet osszekapcsolasa:
p= Z 4
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2.2.2. Elagazas

Egy kimenet és tobb bemenet 6sszekapcsolasa:
bi=4q

2.2.3. Egyszeri

Egy be és egy kimenet 6sszekapcsolasa:
p=4q

3. Folytonos idejii rendszerek valaszanak numerikus kozelitése

A vélasz mindig kifejezheto:

y(t) = CTz(t) + Dulty)

Elorelép6 Euler-séma formulaja:

z(tpr) =~ z(te) + hea! ()
Z(tgy1) x

Ezekbél z(tri1) = z(tx + hi) kifejezheto:

&(tk + hk) = (£ —+ hkA) g(tk) + hkﬁu(tk)

Hatralépo Euler-séma formuldja:

Q

(tr) + hat! (tey1)
(te) + P, - (A z(trs1) + Bu(tesr))
(tk) + P Bu(tis1)

(tri1)
(trs1)
@ - hké) 2(thy1) =
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oty + hi) = (L— hed) " (2(ty) + heBu(ts + hy))




