4.2 Primer szabályozás rendszerek együttműködésében
Ismertetés, képlet, értelmezés, ábra, magyarázat:
a) A primer szabályozás célja (feladata)
A primer szabályozás nem tudja visszaállítani a frekvencia eltérést nullára, csak minimalizálni tudja azt (df → min). Az eredeti frekvenciát a szekunder szabályozás tudja visszaállítani (df → 0)
Alsó piros karika az alap állapot, majd megnő a terhelés és lecsökken a frekvencia, ekkor új munkapontba áll be a rendszer (Pm1, primer szabályozás df → min, középső karika). Ezt követően jön a szekunder szabályozás (zöld karika), visszaállítja az eredeti frekvenciát, de nagyobb teljesítménnyel.
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b) Az egyes generátor-turbina egységek részvétele a primer szabályozásban.
Az egyes gépegységek a teljesítőképességük arányában vesznek részt a primer szabályozásban, ha azonos a , illetve a 
· Ha , akkor a gépnél nincs primer szabályozás
· Ha alapjeltartásra szabályoz, így elvész a primer szabályozás hatása
Primer szabályozási hozzájárulás beállítása, korlátozása az egyes gépekre: a -hoz K*df alapjel korrekció tartozik
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c) Az egyes részrendszerek részvétele a primer szabályozásban elvi példa segítségével (A-B-C-D rendszerek szinkronüzemben, az egyikben Pki teljesítmény kiesés)
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Adatok még: ; df<0, így 

d) A rendszer eredő statikus dP-df karakterisztikája (primer tartalék:1%, df=200 mHz esetén, KF= 2%/HZ )
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UCTE szinkron rendszer statikus AP-Af karakterisztikja
Primer szabalyozasi paraméterek: Afpro =0,2 Hz , Ppro=1%, Kpr= 1%/0.2Hz





